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Ausgangssituation

Die flexible und intuitive Programmie-
rung von Robotersystemen spielt eine
immer wichtigere Rolle. Ein vielverspre-
chender Ansatz ist das Skill-based-Pro-
gramming, bei dem Roboter durch mo-
dulare, wiederverwendbare Fahigkeiten
gesteuert werden. Die Verknipfung die-
ser Fahigkeiten ermdglicht die Realisie-
rung komplexer Aufgaben. Mittels Flow-
based-Programming (FbP) kénnte
diese Verknlipfung als ein Netzwerk
von Datenflissen zwischen Komponen-
ten modelliert werden.

Zielsetzung

Im Rahmen dieser Arbeit sollen beste-
hende Konzepte und Softwareframe-
works zum Flow-based-Programming
untersucht und vergleichen werden.
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Datum: 06.09.2024

Der bekannteste Vertreter von FbP ist
vermutlich Matlab Simulink. Basierend
auf der Recherche soll ein Konzept zur
Roboterprogrammierung entwickelt und
implementiert werden. Die Program-
mierung findet mit Python und ROS2
statt.

Anforderungsprofil

e Strukturierte Arbeitsweise

* Gute Programmierkenntnisse, sowie
Vorerfahrung mit Python (pydantic)
und ROS2 sind von Vorteil

¢ Motivation und Eigeninitiative

¢ Selbststédndige Problemldsungsfa-
higkeit

* Bearbeitung in hohem Mal3 aus dem
Home-Office mdglich
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Anmerkungen

Semesterarbeiten kénnen auch als
Forschungspraktikum absolviert
werden,

alle Ausarbeitungen koénnen auf
Deutsch oder Englisch verfasst wer-
den.

Bewerbung

Die Bewerbung erfolgt bitte an den un-
ten genannten Kontakt auf Deutsch
oder Englisch und von einer TUM-
Mailadresse. Folgende Unterlagen sind
einer Bewerbung anzufiigen:

Ein kurzes Anschreiben,

ein aktueller Lebenslauf,

ein aktueller Notenauszug,

gof. Referenzen zu Vorarbeiten am
iwb,

gof. Referenzen zu Programmier-
projekten (Link zu GIT-Projekt oder
Ahnlichem).

Vielen Dank fur Ihre Bewerbung!

Kontakt

M. Sc. Julian Muller

Abteilung Montagetechnik und Robotik
julian.mueller@iwb.tum.de

Datum: 06.09.2024
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